ACS550
Hizli Baslangi¢ Kilavuzu

ACS550-01 Siiriiciileri (0,75...160 kW),

IP21 / UL Tip 1 Muhafaza
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Genel Bilgiler

ACS550 AC suricdlerinin kurulum islemleri
asagida agiklanmistir.

| Kurulum icin HAZIRLANMA

v

| Kurulum yerinin HAZIRLANMASI

v

| On kapagin GIKARILMASI

| Siiriiciinin KURULUMU

v

| Kablo baglantilarin YAPILMASI

v

| Kurulumun KONTROL EDILMESI

[Kapagin GERI TAKILMASI

v
| Enerji VERILMESI
v
| DEVREYE ALMA
Uygulama

Bu kilavuz, standart muhafazaya sahip
ACS550-01 sirlculerinin kurulumu igin hizh
referans saglar.

Not: Bu kilavuz, ayrintili kurulum, giivenlik veya
calistirma talimatlari saglamaz. Eksiksiz

bilgiler igin bkz.ACS550 Kullanim Kilavuzu.
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Kurulum igin hazirlama

UYARI! ACS550 SADECE kalifiye bir
A elektrikgi tarafindan kurulmahdir.

Siiriicii ambalajinin agiimasi

Not: ACS550'yi sasisinden tutarak kaldirin,
kapagindan degil.

1. Surlici ambalajini agin.
2. Hasar olup olmadigini kontrol edin.

3. lIgerigi siparig / nakliye bilgileriyle kargilagtirarak
kontrol edin.

Kontrol

» Motor uyumlulugu - Motor tipi, nominal akim,
frekans ve gerilim araligi surtict
spesifikasyonlarina uygun olmalidir.

» Uygun ortam kosullari - Suricu, segilen
muhafazaya uygun isitmali, kapali kontrolli
bir mekan gerektirir.

« Kablo bagl. - Kablo bagl., devre koruma ve
EMC gereksinimleri igin yerel kanunlara uyun.

Kullanim Kilavuzu"na bagvurun ve tim
hazirliklarin tamamlandigini dogrulayin.

Slirtictiniin tanimlanmasi
ACS550-01-08A8-4
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Asagidaki tabloyu kullanarak, suricl
etiketindeki tip kodunu yorumlayabilirsiniz.
ACS550-01-08A8-4+J404+...
AC, Standart Siiriicii
- 550 serisi
Yapi (bolgeye 6zgii)
01 =IEC kurulm./uyuml. igin ayarlar/parcalaf
U1=ABD kurulm/uyuml. i¢in ayarlar/pargalaf

Cikig akim degerleri — |
Ayrintilar igin bkz. Kullanim Kilavuzu, Degerler

Nom. Gerilimler
2=208...240 VAC
4=380...480 VAC
6 =500...600 VAC

Opsiyon
Segenek drnekleri:
Spesifikasyon yok = 1P21 / UL tip 1
B055 = IP54 /UL tip 12

ACS550-01-290A-4 igin UL tip 12 kullanilamaz.
0J400 = Kontrol paneli yok
J404 = ACS-CP-C Temel Kontrol Paneli

Motor verilerinin alinmasi

ACS550'nin devreye alinmasinda daha sonra

kullanmak Gzere motor plakasindan asagidaki

verileri alin:
* Gerilim

» Nominal motor akimi
* Nominal frekans

* Nominal hiz

» Nominal gli¢

Gereken araglar l
aj

Tornavidalar, kablo siyirici, serit metre, mon
vidalar veya civatalar ve matkap.

Kurulum yerinin hazirlanmasi

Sdric, yukarida ve

asagida 200 mm (8 ing) +
hava akis! igin bos alanla, P
diz, dikey, sert, 1si ve nem
olmayan bir ylizey gerektirir.

1. Sablonu kullanarak montaj
noktalarini isaretleyin.

2. Montaj deliklerini agin.
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On kapagi gikarin

1. Takil ise,
kontrol panelini
cikarin.

2. Ustteki tespit
vidasini
gevsetin.

3. Kapag ustten
cekerek
cikarin.

Siriciiniin monte edilmesi

1. ACS550'yi yerlestirin ve
vidalari veya civatalari
kullanarak dort
kosesinden sikarak
sabitleyin.

Not: ACS550’yi metal
sasisinden kaldirin.
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2. ingilizce konusulmayan
yerler: Modiiliin Gstlindeki mevcut uyarinin
Uzerine uygun dilde bir uyar etiketi yapistirin.

Kablolarin takilmasi

Kablo baglanti glict

1.

Kablo rakoru setindeki
uygun tirnaklari agin.

Besleme/motor kablolarinin
kablo kelepgelerini takin.

Girig besleme kablosunda,
telleri ayri ayri gérecek
sekilde dis kilifi geriye dogru siyirin.

Motor kablosunda,
bakir kablo ekranini
gorene kadar kilifi
geriye dogru siyirin; bu 7
sayede ekran bir 3
demet seklinde
bikulebilecektir. 8
Gurlltd yayilimini en

aza indirmek icin demeti, genisliginin bes katini
gegmeyecek sekilde tutun. Gurdltl yayihmini
en aza indirmek amaciyla motor kablosu igin
kelepgenin altinda + 360° topraklama Onerilir.
Bu durumda, kablo kelepgesindeki ekrani
cikarin.
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. Her iki kabloyu kelepgelerden gegirin.
. Olusturulan demeti motor kablosu ekranindan

GND (toprak) terminaline baglayin.

. Besleme/motor kablolarini ve gli¢ toprak

kablosunu siyirin ve asagidaki tabloda verilen
momentleri kullanarak surlicti terminallerine
baglayin. Bkz. asagida Gii¢c baglantilari veya
daha fazla ayrinti igin bkz. Kullanim Kilavuzu.

Kasa | Sikma momenti
tipi [N'm [Ib-ft

R1,R2|1,4 1

R3 25 1,8

R4 5.6; PE: 2|4, PE 1.5
R5 15 1

R6 40; PE: 8 |30; PE: 6

Kablo baglanti kutusunu takin ve kablo
kelepcelerini sikin.

UYARI! Dahili EMC filtresini gikarmak igin,
kasa tipine bagli olarak “~” ile isaretlenmis
vidalari soklin veya “o” ile isaretlenmis
vidalar birlikte verilen poliamit vidalarla

degistirin.

Sistem tipi R1..R3 R4 R5...R6
EM1[EM3|EM1[EM3|F1[F2

IT sistemi B . - - | -] -

Kosede topraklamali TN . -

sistemi

9. Kontrol kablosunun

kelepcelerini takin.
(Besleme/motor kablolari ve
kelepceleri sekilde
gosterilmemistir.)
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Gii¢ baglantilari

Kasa tipi R1...R4

A GND
LN M\_ﬂ_\f X0033

Giig girisi Motora giig cikis!
(U1, V1, W1) (U2, v2, w2

Bkz. asagidaki Opsiyonel
frenleme tablosu.

Kasa tipi RS
F1Jd

Bkz. agagidaki
Opsiyonel
frenleme tablosu.

F2

Gug girisi Motora gi¢ cikisi
(U1, V1, W1) (U2, V2, W2)
Kasa tipi R6

|

F2 ]

Bkz. asagidaki
Opsiyonel
frenleme tablosu.

Giig girisi glic cikis!
(U1, V1, W1) (U2, V2, W2)

Opsiyonel frenleme

Kasa Terminal
tipi etiketleri

R1,R2 |BRK+, BRK- [Fren direnci
R3...R6 |UDC+, UDC- [+ Frenleme Unitesi
» Kiyici ve direng

Fren opsiyonlan

Kontrol kablo baglantilari

1. Kontrol kablosunun kilifini
siyirin ve bakir ekrani demet
seklinde bukin.

2. Kontrol kablolarini
kelepgelerden gegirin ve
kelepgeleri sikin.

3. X1-1'deki dijital ve analog I/O
kablolar igin toprakli ekran
demetini baglayin. (Sadece
surtict ucunda topraklayin.)

4. Kontrol kablolarini tek tek L ,3003
slyirin ve siiriict 1/O
terminallerine baglayin. 0,4 N-m (0,3 Ib-ft)
degerinde sikma momenti kullanin. Bkz.
asagida Kontrol baglantilari veya daha fazla
bilgi igin bkz. Kullanim Kilavuzu.

5. Kablo baglanti kutusunun kapagini takin
(1 vida).

Kontrol baglantilar

ABB Standart makrosu
SCR | Sinyal kablo ekrani
Al1 Har. frek. ref. 1: 0...10 V
AGND | Analog giris com.
10V Ref. gerilim 10 V DC
Al2 Kullaniimaz
AGND | Analog giris com.
AO1 Cikis frek.: 0...20 mA
AO2 Cikig akimi.: 0...20 mA
AGND | Analog ¢ikis com.

X1

O|O|N[O[O|B|W[IN|—

24V Yr. ger. gikis +24 V DC
GND | Yr. ger. ortak

DCOM | Dijital girig com. timd igin
DI1 Start/Stop: Aktif = start
DI2 ileri/Geri: Aktif = geri dir.
DI3 Sabit hiz seg.2

Dl4 Sabit hiz se¢.2

DI6 Kullaniimaz

19 [RO1C Réle gikisi 1

20 [RO1A Fabrikasyon galisma modu:
21 [RO1B [ Hazir = 19/21 bagh

22 |RO2C Role cikigl 2

23 |RO2A Fabrikasyon galisma modu:
24 |[RO2B [* Gahsiyor = 22/24 bagh

25 |RO3C Réle gikisi 3

26 |[RO3A Fabrikasyon galisma modu:
27 |RO3B [~ Hata (-1) =25/27 bagh
(Hata => 25/26 bagl)

Not 1. Jumper ayari (ki anahtar tipi miimkindir):

J1 1 [FEy] Alt:0..10v
ve ~CIZ AI2: 0(4)...20 mA

Not 2. Kod: 0 = aglk, 1 = bagl

DI3 | DI4 Cikis

0 Al1 lGzerinden Referans
0 sabit hiz 1 (1202)
1

1

sabit hiz 2 (1203)
sabit hiz 3 (1204)
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Enerji verin
Her zaman, enerji vermeden 6nce 6n kapagdi
yerine takin.

UYARI! Dijital girigler icin maksimum gerilim
30 V.

UYARI! Harici calistirma komutunun aktif
A olmasi durumunda, ACS550 enerji
verildiginde otomatik galigir.

Kurulumun kontrol edilmesi

Enerji vermeden 6nce asagidaki kontrolleri
yapin.

1. Girig besleme gerilimini uygulayin.
ACS550'ye eneriji verildiginde yesil LED yanar.

Not: Motor hizini arttirmadan 6nce, motorun
istenen yonde c¢alisip calismadigini kontrol
edin.

V4 Kontrol

Cevrenin spesifikasyonlara uymasi.

Sdiriclniin glivenli bir bicimde monte edilmesi.

Sdiricl gcevresindeki uygun sogutma alani.

Motor ve ylikin calistirmaya hazir olmasi.

BT sistemleri ve kdsede topraklamali TN sistemleri
icin: Dahili EMC filtresi baglantisinin ayrilmis olmasi
(bkz. tablo, Kablo baglanti giicti).

Sirictinlin uygun bigimde topraklanmig olmasi.

Girig besleme geriliminin, stirictiniin nominal girig
gerilimine uymasi.

U1, V1 ve W1 giris besleme terminallerinin,
tanimlanan sekilde baglanmis ve sikilmig olmasi.

Girig besleme sigortalarinin takilmis olmasi.

U2, V2 ve W2 motor terminallerinin, tanimlanan
sekilde baglanmis ve sikilmis olmasi.

Motor kablosunun diger kablolardan uzaga
désenmis olmasi.

Motor kablosunda HICBIR giig faktérii
kompanzasyon kondansatoriiniin olmamasi.

Kontrol terminallerinin, tanimlanan sekilde
baglanmis ve sikilmis olmasi.

Siriiciiniin iginde HICBIR alet veya yabanci madde
bulunmamasi.

DI5 Rampa cifti: Aktif = 2. rampa gifti.

Motor igin HICBIR alternatif giic kaynaginin
baglanmamig olmasi — surticinin gikisina higbir
giris gerilimi uygulanmamis olmasi.

Kapagin geri takiimasi
1. Kapag yerine
oturtun.

2. Tespit vidasini
sikin.

3. Kontrol panelini
takin.

Devreye alma

Devreye alma sirasinda, motor verilerini (daha
Once alinan) girin ve gerekiyorsa, siriiciiniin
nasil calistigini ve haberlestigini tanimlayan
parametreleri degistirin.

Gelismis Kontrol Paneli

Devreye Alma Asistani, tipik devreye alma
secimlerinde adim adim ilerler ve ilk gii¢
acmanin ardindan otomatik olarak caligir. Diger
zamanlarda, Devreye Alma Asistanini
kullanmak i¢in asagidaki adimlari kullanin.

1. Ana menuye erigsmek igin
MENU tusunu kullanin.

2. ASSISTANTS (Asistanlar)
6gesini segin.

3. Devreye Alma Asistani
segimini yapin.

4. Sistemi konfigire etmek
icin ekrandaki talimatlari
izleyin.

Not: Ortak parametreler ve meni 6geleri igin
aciklamalari gortintilemek amaciyla Yardim
butonunu kullanin.

Alarm veya hatalarla karsilagirsaniz, Yardim
butonunu kullanin veya Kullanim
Kilavuzu'nda Diagnostik bélimine bakin.

Temel Kontrol Paneli

Temel Kontrol Paneli Devreye Alma
Asistanini icermez. Kullanim
Kilavuzu'ndaki Siriiciiniin devreye
alinmasi bélumiine bakin ve istenen
parametre degisikliklerini manuel
olarak girin.

lilik Tarihi: 07-07-2009
Ydrirlikten Kalkis Tarihi: 16-04-2007
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